Radonix Remote

Radonix

Steuerung

Struktur

Achsen
Digital-Eingang
Digital-Ausgang
Isolator-typ
Reaktionszeit
Laufrichtung
Pulserate
Beschleunigungszeit
Analog-Ausgang
PWM-Ausgang
Serielle Schnittstellen
Positionsimpulstyp
Eingangsdatei
Manuelle Bewegung
Manuelle Geschwindigkeitskontrolle
Geschwindigkeitsprofiltyp
Hardware Buffer Size
Betriebssystem
Software-Platform
Sprache
Eingangsdatei
Manuelle Bewegung

Open loop position control

Semi-PC-Basis mit externen Echtzeit buffering

Bis zu 6 Achsen / 8 Achsen interpoliert

Bis zu 32 Low / High aktiven Eingange

Bis zu 32 Open Drain Ausgange mit Kurzschlussschutz
Optocoupler

50 mS

Forward and Backward with tool path preprocessing
Bis zu 500.000 Impulse/s

100 ms - 10000 ms

2 Analog Ausgange mit 12-bit Auflésung

2 PWM-Ausgange mit einstellbare Frequenz
Ethernet 100Mb

Line Drive

Standard G-Code and DXF Dateien
JOG-Funktionen mit regelbarer Geschwindigkeit
Echtzeit konstant Skala mit einer Reichweite von 150%
Sanfte S-Kurve

2000 Block FIFO with time expander for safety
Microsoft Windows XP, Vista and 7

Microsoft .NET Framework 4.0

Unicode — All Language Support

Standard G-Code and DXF Dateien
JOG-Funktionen mit regelbarer Geschwindigkeit



